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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft ein brennkraftbetriebenes Arbeitsgerat gemaB dem Pa- 
tentanspruch 1, das zum Beispiel als Setzgerat fur Befestigungselemente aus- 
gebildet ist. Hier kann es sich um ein brenngasbetriebenes Arbeitsgerat oder 
um ein pulverkraftbetriebenes Arbeitsgerat, dem Kartuschen zugefuhrt wer- 
den, handeln. 

Bei einem herkommlichen Gerat der genannten Art wird die Ausfahrbewegung 
des Gerats zur Kolbenruckfuhrung benutzt. Genauer gesagt wird zu diesern 
Zweck durch eine Feder ein den Kolben aufnehmender Fuhrungszylinder 
nach Durchfuhrung eines Setzvorgangs relativ zum Gerategehause nach vorn 
bewegt, also zur Mundung des Arbeitsgerats bzw. in Kolbenvorlaufrichtung. 
Auf dem Gehause befestigte Klinken oder Mitnehmer halten den Kolben dabei 
15 zurxick, so dafi sich dieser bei der Ausfahrbewegung des Fuhrungszylinders 
relativ zu diesem gesehen nach hinten in seine Ausgangsstellung bewegt, also 
entgegen der Kolbenvorlaufrichtung. 


10 


20 


Nachteilig hierbei ist, dafi zur Ruckstellung eines bestimmten Kolbenhubes 
die Ausfahr-/Anprefibewegung mindestens der Lange dieses Kolbenhubes 
entsprechen mu6. Der Anpref3hub wird dadurch relativ grofi. Soil er klein ge- 
halten werden, konrien nur kurze Kolbenhiibe realisiert werden. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein brennkraftbetriebenes Arbeits- 
25 gerat der genannten Art zu schaffen, bei dem bei kleinem Anprefihub ein gro- 
wer Kolbenhub realisiert werden kann. 

Die Losung der gestellten Aufgabe ist im Patentanspruch 1 angegeben. Vor- 
teilhafte Ausgestaltungen der Erfindung sind den Unteranspruchen zu ent- 
30 nehmen. 

Ein brennkraftbetriebenes Arbeitsgerat nach der Erfindung, insbesondere ein 
Setzgerat fur Befestigungselemente, enthalt: einen relativ zu einem Geratege- 
hause axial verschiebbaren Fuhrungszylinder; einen im Fuhrungszylinder 
35 verschiebbar gelagerten Koiben; einen gerategehausefesten Anschlag, der in 
den Fuhrungszylinder hineinragt, um eine Mitnahme des Kolbens in Kolben- 
vorlaufrichtung zu begrenzen, wenn der Fuhrungszylinder in Kolbenvor- 
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laufrichtung verschoben wird; und eine elastische Verstelleinrichtung, die 
beim Einfahren des Fuhrungszylinders in das Gerategehause gespannt wird 
und durch die nach dem Herausfahren des Fuhrungszylinders aus dem Gera- 
tegehause ein Mitnehmer zur Mitnahrne des Kolbens entgegen der Koibenvor- 
laufrichtung antreibbar ist. 

Beim Anpressen des Arbeitsgerats gegen einen Gegenstand, in den ein Befe- 
stigungselement hineingetrieben werden soil, wird einerseits eine Ausfahrfe- 
der gespannt, um nach Durchfuhrung eines Setzvorgangs und Abnahme des 
Arbeitsgerats vom Gegenstand den Fiihrungszylinder relativ zum Geratege- 
hause wieder nach vorn schieben zu konnen. Nach erfolgter Setzung, bei der 
also das Befestigungselement in den Gegenstand hineingetrieben wird, 
schiebt die Ausfahrfeder den Fiihrungszylinder in Richtung Miindung bzw. 
nach vorn, wobei der Kolben durch Klinken oder Mitnehmer relativ zum Gera- 
15 tegehause gehalten wird und sich dabei relativ zum Fiihrungszylinder nach 
hinten bewegt. Diese Ausfahrbewegung des Fuhrungszylinders nach vorn 
bzw. in Kolbenvorlaufrichtung deckt aber nur die Halfte des Kolbenhubs ab. 
Bei der Bewegung des Fuhrungszylinders nach vorn wird also der Kolben nur 
bis iiber die Halfte seines Hubs im Fiihrungszylinder zuriickbewegt. Hat er 
20 diese Position erreicht, wird durch die elastische Verstelleinrichtung, die an- 
dererseits ebenfalls beim Anpressen des Arbeitsgerats gegen den Gegenstand 
gespannt wird, der Kolben weiter in seine Ausgangsstellung verschoben, bis 
er also seine hinterste Position im Fiihrungszylinder wieder erreicht hat. 
Hierzu dient der Mitnehmer, der durch die elastische Verstelleinrichtung ent- 
25 sprechend angetrieben wird. 

Beim Arbeitsgerat nach der Erfindung wird also zunachst der Anpre/3hub des 
Fuhrungszylinders gespeichert, und der Ausfahrhub des Fuhrungszylinders 
bewegt den Kolben bis iiber die Halfte seines Kolbenhubes zuriick. Der ge- 
30 speicherte Anprefihub ubernimmt dann die zweite Halfte der Kolbenruckfuh- 
rung. Dadurch kann bei einem bestimmten AnpreS-/ Ausfahrhub des Fuh- 
rungszylinders ein doppelter Ruckfuhrhub bereitgestellt werden. 

Nach einer vorteilhaften Ausgestaltung der Erfindung ist der Mitnehmer am 
35 Fiihrungszylinder schwenkbar und/oder verschiebbar gelagert, kann also nur 
schwenkbar, schwenkbar und verschiebbar oder nur verschiebbar sein. Dabei 
ist der Mitnehmer in seiner aus der Bahn des Kolbens herausgefiihrten Stel- 
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I lung verriegelbar und wieder entriegelbar, nachdem der Fuhrungszylinder in 
Kolbenvorlaufrichtung verschoben worden ist und der Mitnehmer seine Kol- 
benmitnahrneposition wieder erreicht hat. Nach Entriegelung hintergreift der 
Mitnehmer den Kolben und fuhrt diesen aufgrund der Wirkung der elasti- 

5 schen Verstelleinrichtung zuruck in seine Ausgangsposition, die an dem in 
Kolbenvorlaufrichtung entgegengesetzten Ende des Fuhrungszylinders liegt. 

Die elastische Verstelleinrichtung kann zwischen Fuhrungszylinder und Mit- 
nehmer angeordnet sein, wobei hier ein elastisches Element zum Einsatz 
10 kommen kann, beispielsweise eine Druckfeder oder ein elastisch gelagerter 
Stofiel. 

Ausfuhrungsbeispiele der Erfindung werden nachfolgend unter Bezugnahme 
auf die Zeichnung naher erlautert. Es zeigen: 
15 Figur 1 einen Axialschnitt durch ein Arbeitsgerat nach einem ersten Ausfuh- 
rungsbeispiel der Erfindung; 

Figur 2 das Arbeitsgerat nach Figur 1 in nicht angeprefttem Zustand; 
Figur 3 die Stellung einer Verriegelungsklinke beim Zustand nach Figur 2; 
Figur 4 das Arbeitsgerat in angeprefStem Zustand vor und nach einem Setz- 
20 vor gang; 

Figur 5 die Stellung der Verriegelungsklinke beim Zustand nach Figur 4; 
Figur 6 das Arbeitsgerat nach Figur 1 bei der Ruckfuhrung des Kolbens nach 
der ersten Halfte des Kolbenhubs; 

Figur 7 die Stellung der Verriegelungsklinke beim Zustand nach Figur 6; 
25 Figur 8 einen Axialschnitt durch ein erfindungsgemaBes Arbeitsgerat nach 
einem zweiten Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung, wobei sich das Arbeitsge- 
rat in nicht angepreGtem Zustand befindet; 

Figur 9 das Arbeitsgerat nach Figur 8 in angeprefitem Zustand sowie nach 
Ziindung; 

30 Figur 10 das Arbeitsgerat nach Figur 8 nach erfolgtem Vorschub des Fuh- 
rungszylinders, wobei der Mitnehmer noch verriegelt ist; und 

Figur 11 das Arbeitsgerat nach Figur 8 in einem Zustand, bei dem der Fuh- 
rungszylinder in Kolbenvorlaufrichtung verschoben worden ist und der Mit- 
nehmer jetzt den Kolben zur Ruckfuhrung uber die zweite Halfte des Kolben- 
35 hubs hintergreift. 
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I Unter Bezugnahme auf die Figuren 1 bis 7 wird nachfolgend ein erstes Aus- 
fuhrungsbeispiel der Erfindung naher erlautert. 

Die Figur 1 zeigt in perspektivischer Ansicht einen Axialschnitt durch ein er- 
5 findungsgernaBes Arbeitsgerat nach dem ersten Ausfuhrungsbeispiel, das ais 
pulverkraftbetriebenes Arbeitsgerat ausgebildet ist. Zum Arbeitsgerat gehoren 
ein Gerategehause 1 mit einem Handgriff 2 zum Halten des Arbeitsgerats in 
einer Betriebsstellung sowie mit einem Trigger 3 zum Zunden des Arbeitsge- 
rats, um auf diese Weise ein Befestigungselement 4 setzen bzw. in einen nicht 
10 dargestellten Gegenstand hineintreiben zu konnen. 

Innerhalb des Gerategehauses 1 ist ein Fuhrungszylinder 5 gleitend ver- 
schiebbar gelagert, und zwar in seiner Axialrichtung, die parallel zur Kolben- 
vorlaufrichtung liegt, die in Figur 1 mit dem Bezugszeichen 6 angegeben ist. 

15 Der Fuhrungszylinder 5 weist einen axialen Langsschlitz 7 auf, in den ein ge- 
rategehausefester Anschlag 8 hineinragt. Der Anschlag 8 ist fest mit dem Ge- 
rategehause 1 verbunden und erlaubt somit nur eine Axialverschiebung des 
Fuhrungszylinders 5 iiber einen vorbestimmten Weg, der der axialen Lange 
des Langsschlitzes 7 entspricht. Der Anschlag 8 ragt dabei in den zylindri- 

20 schen Hohlraum des Fuhrungszylinders 5 zum Teil hinein, wie noch ausge- 
fuhrt wird. 

Im Fuhrungszylinder 5 ist ein Kolben 9 in Axialrichtung des Fuhrungszylin- 
v ders 5 verschiebbar gelagert. Der Kolben 9 hat einen Aufiendurchmesser, der 

25 etwa dem Innendurchmesser des Fuhrungszylinders 5 entspricht und ist glei- 
tend in diesem in einem Bereich verschiebbar, der zwischen dem Anschlag 8 
und dem in Kolbenvorlaufrichtung 6 hinteren Ende des Fuhrungszylinders 5 
liegt. Der Anschlag 8 begrenzt somit die Bewegung des Kolbens 9 in Kolben- 
vorlaufrichtung 6. Mit dem Kolben 9 ist in Kolbenvorlaufrichtung 6 eine Kol- 
30 benstange 10 vorzugsweise einstiickig verbunden. Die Kolbenstange 10 wird 
durch eine Kolbenfuhrung 11 passend aufgenommen, die in das freie bzw. 
vordere Ende des Fuhrungszylinders 5 fest eingesetzt ist. Die Kolbenstange 
10 wird also von einem Durchgangskanal 12 der Kolbenfuhrung 11 aufge- 
nommen, in welchem auch das Befestigungselement 4 vor der freien Stirnfla- 
35 che der Kolbenstange 10 zu liegen kornmt. Eine nicht dargestellte Zufuhrein- 
richtung dient zum Zufuhren von Befestigungselementen 4 in den Durch- 
gangskanal 12. An dem in Kolbenvorlaufrichtung 6 hinteren Ende der Kolben- 
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I fuhrung 11 ist in diese noch ein Bremselement 13 eingebracht, das die Bewe- 
gung des Kolbens 9 in Kolbenvorlaufrichtung 6 bremst, wenn eine entspre- 
chende Verdickung bzw. Schrage 14 auf das Bremselement 13 auflauft. Ist 
dies der Fall, hat der Kolben 9 den Anschlag 8 noch nicht erreicht. 

5 

Das in Kolbenvorlaufrichtung 6 hintere Ende des Kolbens 9 ist topffdrmig 
ausgebildet und iibergreift eine zentrale Zundkammer 15, wenn sich der Kol- 
ben 9 in seiner Ausgangsstellung befindet, also an dem in Kolbenvorlaufrich- 
tung 6 entgegengesetzten hintersten Ende des Fuhrungszylinders 5 liegt. Die 

10 Zundkammer 15 erweitert sich entgegen der Kolbenvorlaufrichtung 6 ko- 
nisch, um eine Ziindkartusche 16 aufzunehmen, wenn der Fiihrungszylinder 
5 am weitesten entgegen der Kolbenvorlaufrichtung 6 nach hinten verschoben 
ist. Mehrere soicher Ziindkartuschen 16 sind zu einem Kartuschengurt 17 
verbunden, der entlang einer Fuhrungsbahn 18 durch das Gerategehause 1 

15 hindurchgefuhrt wird. Die Transportrichtung des Kartuschengurts 17 ist in 
Figur 1 mit dem Bezugszeichen 19 versehen. Sie liegt senkrecht zur Kolben- 
vorlaufrichtung 6. Nach jedem Setzvorgang wird der Kartuschengurt 17 um 
den Abstand zweier Kartuschen 16 voneinander weiter entlang der Trans- 
portrichtung 19 transportiert, um eine neue Kartusche in die Zundposition 

20 zu bringen. 

Zwischen dem in Kolbenvorlaufrichtung 6 hinteren Ende des Fuhrungszylin- 
ders 5 und einem hinteren Gehauseanschlag lb ist eine Ausfahrfeder 5a an- 
geordnet, die sich am hinteren Gehauseanschlag lb abstiitzt und versucht, 

25 den Fuhrungszylinder nach vorn bzw. in Kolbenvorlaufrichtung 6 zu driicken. 
Dies erfolgt so lange, bis die in Kolbenvorlaufrichtung 6 hintere Stirnflache 
des Langsschlitzes 7 gegen den Anschlag 8 lauft. Dann erreicht der Fiih- 
rungszylinder 5 seine Ruhestellung. Beim Anpressen des Arbeitsgerats gegen 
einen Gegenstand wird der Fuhrungszylinder 5 ins Innere des Gerategehau- 

30 ses verschoben, und dabei wird die Ausfahrfeder 5a komprimiert, um nach 
erfolgtem Setzvorgang den Fuhrungszylinder 5 wieder nach vorn treiben zu 
konnen. 

Mit dem Fuhrungszylinder 5 ist eine elastische Verstelleinrichtung 20 fest 
35 verbunden. Sie liegt hier im Bereich zwischen Fuhrungszylinder 5 und Hand- 
griff 2. Die elastische Verstelleinrichtung 20 weist einen StoBel 21 auf, der 
als einseitig geschlossener Hohlzylinder ausgebildet ist, sowie eine St613el- 
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1 kammer 22, in der der StoBel 21 in seiner Axialrichtung gleitend verschiebbar 
gelagert ist. Die StoBelkammer 22 ist mit dem Fuhrungszylinder 5 fest ver- 
bunden. Innerhalb von StoBel 21 und StoBelkammer 22 befindet sich eine 
StoBelfeder 23, die als wendelformige Druckfeder ausgebildet ist. Die StoBel- 

5 feder 23 ist bestrebt, den StoBel 2 1 in seiner Axialrichtung entgegen der Kol- 
benvorlaufrichtung 6 aus der StoBelkammer 22 herauszudriicken. Die Axial- 
richtung von St6J3el 21 und StoBelkammer 22 liegt parallel zur Zylinderachse 
des Fuhrungszylinders 5. Die StoBelfeder 23 ist also bestrebt, den StoBel 21 
zum hinteren Ende des Arbeitsgerats zu drucken, also zu einem der Kolben- 

10 fiihrung 11 bzw. Mundung des Arbeitsgerats entgegengesetzten Ende. 

Im Bereich zwischen Handgriff 2 und Fuhrungszylinder 5 befindet sich inner- 
halb des Gerategehauses 1 eine Ausnehmung 24, deren Langsrichtung paral- 
lel zur Zentralachse des Fuhrungszylinders 5 liegt. In diese Ausnehmung 24 

15 ragt einerseits entgegen der Kolbenvorlaufrichtung 6 der StoBel 21 hinein. 
Andererseits kommt in der Ausnehmung 24 eine Kulisse 25 zu liegen, die in 
Langsrichtung der Ausnehmung 24 verschiebbar gelagert ist. Die Kulisse 25 
ist mit dem Fuhrungszylinder 5 fest verbunden. Bewegt sich also der Fiih- 
rungszylinder 5 in seiner Axialrichtung, wird die Kulisse 25 in der Ausneh- 

20 mung 24 mitgenommen. Die Kulisse 25 ist der Ubersicht wegen in Figur 1 
nicht gezeigt und am besten in Figur 2 zu erkennen. Innerhalb der Kulisse 25 
gemaB Figur 2 findet "sich eiri sich in Kolbenvorlaufrichtung 6 erstreckender" 
Langsschlitz 26, dessen in Kolbenvorlaufrichtung 6 vorn liegendes Ende 27 
von der Achse 9a des Kolbens 9 bzw. vom Fuhrungszylinder 5 weg abgewin- 

25 kelt ist. Der Langsschlitz 26 liegt parallel zur Langsachse des Fuhrungszylin- 
ders 5. 

Seitlich an der Kulisse 25 befindet sich ein Mitnehmer 28. Der Mitnehmer 28 
ist mehr oder weniger quaderformig ausgebildet und ebenfalls in Langsrich- 

30 tung der Ausnehmung 24 bewegbar. Hierzu besitzt er zwei in Richtung zur 
Kulisse 25 weisende Achsstummel 29, 30, die in den Langsschlitz 26 der Ku- 
lisse 25 eingreifen, und iiber die der Mitnehmer 28 entlang der Kulisse 25 
fuhrbar ist. Die Kulisse 25, die als plattenformiges Element ausgebildet sein 
kann, liegt in Figur 1 hinter dem Mitnehmer 28, wozu sich die Achsstummel 

35 29, 30 auch nach hinten in Figur 1 erstrecken. Es kann sich bei ihnen auch 
um durchgehende feste Achsen handeln. Der Mitnehmer 28 ist also iiber die 
Achsstummel 29, 30, die vom Langsschlitz 26 aufgenommen werden, entlang 
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der Kulisse 25 fuhrbar, und kann auch verschwenkt vverden, wenn der Achs- 
stummel 29 in den vorderen Teil 27 des Langsschlitzes 26 gelangt und der 
Achsstummel 30 noch ira horizontalen Langsschlitzbereich 26 verbleibt. Mit 
dem Mitnehmer 28 ist ein Ansatz 31 fest verbunden, der zum Fuhrungszyiin- 
der 5 weist und in diesen eingreift. Hierzu weist der Fuhrungszylinder 5 ei- 
nen zweiten Axialschlitz 32 auf, durch den der Ansatz 31 hindurchragt. Der 
Ansatz 31 greift soweit ins Innere des Fuhrungszylinders 5 ein, da5 er den 
Kolben 9 hintergreifen kann. Er kommt in Kolbenvorlaufrichtung 6 gesehen 
vor dem Kolben 9 zu liegen. 

Der Mitnehmer 28 wird durch den Stoftel 21 beaufschlagt, der ihn in Rich- 
tung zum hinteren Ende des Arbeitsgerats 1 zu drucken sucht. In der Bahn 
des Mitnehmers 28 befindet sich jedoch ein Stopper 33, er mit dem Handgriff 
2 bzw. Gerategehause 1 fest verbunden ist. Der StoBel 21 kann daher den 
Mitnehmer 28 nur bis gegen den Stopper 33 drucken. Die Kulisse 25 selbst 
kann am Stopper 33 seitlich vorbeilaufen. 


Am Fuhrungszylinder 5 ist noch eine Verriegelungsklinke 34 um eine Achse 
35 schwenkbar gelagert, die senkrecht zur Langsachse des Fuhrungszylinders 

20 5 steht. Die Verriegelungsklinke 34 ist als mittig gelagerter Schwenkbalken 
ausgebildet, der an der Bewegung des Fuhrungszylinders 5 teilnimmt. Das in 
Kolbenvorlaufrichtung 6 vorn liegende Ende 36 des Schwenkbalkens wird 
durch eine Druckfeder 37 vom Fuhrungszylinder 5 weggedriickt, wie die Figur 
3 erkennen lal3t. Die Druckfeder 37 ist am Fuhrungszylinder 5 befestigt. Das 

25 gegenuberliegende Ende 38 des Schwenkbalkens schlagt gegen eine Geratege- 
hausewand la. Insofern wird die Bewegung des Endes 36 vom Fuhrungszylin- 
der 5 weg infolge der Wirkung der Feder 37 zunachst gestoppt. Allerdings be- 
findet sich in der Gerategehausewand ein Langsschlitz 39, der in Axialrich- 
tung des Fuhrungszylinders 5 verlauft, und in den bei entsprechender Rela- 

30 tivposition das Ende 38 des Schwenkbalkens 34 einfahren kann. Dies wird 
spater noch im Zusammenhang mit den Figuren 4 und 5 naher erlautert. Der 
Schwenkbalken bzw. die Verriegelungsklinke 34 befindet sich an der der Ku- 
lisse 25 abgewandten Seite des Mitnehmers 28, wobei an dieser Seite der 
Achsstummel 30 mit einer Tangentialflache 40 versehen ist. Ragt der Achs- 

35 stummel 29 des Mitnehmers 28 in den vorderen Bereich 27 des Langsschlit- 
zes 26 hinein. ist also der Mitnehmer 28 relativ zur Kulisse verschwenkt, so 
verschwenkt sich auch die Tangentialflache 40, so da£ bei entsprechender 
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1 Relativstellung der Verriegelungsklinke 34 zum Mitnehmer 28 das vordere 
Ende 36 der Verriegelungsklinke 34 der Tangentialflache 40 gegenuber zu lie- 
gen kommt. Es liegt dann eine Verriegelung des Mitnehmers vor, wie eben- 
falls spater noch erlautert wird. 

5 

Die Betriebsweise des nach dem ersten Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung 
ausgebildeten Arbeitsgerats wird nachfolgend unter Bezugnahme auf die Fi- 
guren 2 bis 7 naher erlautert. 

10 Entsprechend den Figuren 2 und 3 befindet sich das Arbeitsgerat in Ruhe- 
stellung. Es ist also mit seiner Miindung bzw. Kolbenfiihrung 1 1 nicht gegen 
einen Gegenstand gedriickt. Der Fuhrungszylinder 5 ist am weitesten in Kol- 
benvorlaufrichtung 6 versetzt und schlagt gegen den Anschlag 8, der in den 
axialen Langsschlitz 7 des Fuhrungszylinders 5 eingreift. Gegen diesen An- 

15 schlag 8 wird der Fuhrungszylinder 5 durch Wirkung der Ausfahrfeder 5a ge- 
driickt, die sich einerseits am Fuhrungszylinder 5 und andererseits am Gera- 
tegehauseflansch lb abstutzt. Der Mitnehmer 28 liegt jetzt mit seinen Achs- 
stummeln 29, 30 im hinteren Bereich des Langsschlitzes 26 der Kulisse 25, 
so da!3 auch der mit dem Mitnehmer 28 verbundene Ansatz 31 durch den 

20 Axialschlitz 32 hindurch ins Innere des Fuhrungszylinders 5 ragt und den 
Kolben 9 hintergreift bzw. ihn in seiner Ruhestellung halt. In dieser Ruhestel- 
lung uberdeckt der topfformig ausgebildete Kolben 9 die Zundkammer 15, die 
jedoch infoige der Verschiebung des Fuhrungszylinders 5 nach vorn nicht mit 
einer Kartusche 16 befullt ist. 

25 

Entsprechend der Figur 3 schlagt das hintere Ende 38 der Verriegelungsklin- 
ke 34 von unten gegen die Wand la des Gerategehauses 1, ragt also nicht in 
den Langsschlitz 39 in der Wand la hinein, so da£5 zunachst die Druckfeder 
37 wirkungslos bleibt und das vordere Ende 36 der Verriegelungsklinke 34 
30 nicht in die Bahn der Achsstummel 29, 30 schwenken kann. 

Die Figuren 4 und 5 zeigen das Arbeitsgerat in angeprefitem Zustand, wenn 
es also mit seiner Kolbenfiihrung 1 1 bzw. Miindung gegen einen Gegenstand 
gedriickt worden ist, sowie kurz nach Ziindung (gestrichelte Darstellung des 
35 Kolbens), wenn dieser also nach vorn bewegt wurde. 
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1 GemaB Figur 4 ist das Arbeitsgerat mit seiner Kolbenfuhrung 11, also mit 
seiner Spitze bzw. Mundung gegen einen nicht dargestellten Gegenstand ge- 
druckt. Da die Kolbenfuhrung 1 1 im Fuhrungszylinder 5 sitzt, nimmt sie die- 
sen mit. Der Fuhrungszylinder 5 ist also am weitesten nach hinten verscho- 

5 ben und schlagt jetzt mit der vorderen Stirnkante des axialen Langsschlitzes 
7 von vorn gegen den Anschlag 8. Hierbei wird die sich trichterformig nach 
hinten offnende Zundkamrner 15 iiber eine sich in der Feuerstellung befindli- 
che Zundkartusche 16 geschoben. Gleichzeitig wird die Ausfahrfeder 5a kom- 
primiert. Bei der Bewegung des Fuhrungszylinders 5 von der in Figur 2 ge- 

10 zeigten Stellung in die in Figur 4 gezeigte Stellung wird auch die Stoftelfeder 
23 komprimiert, da sich der StoBel 21 iiber den Mitnehmer 28 am Stopper 33 
abstiitzt. Andererseits wird mit der Bewegung des Fuhrungszylinders 5 nach 
hinten in Figur 4 die Kulisse ebenfalls nach hinten entgegen der Kolbenvor- 
lauf- bzw. Setzrichtung 6 mitgenommen , was dazu fuhrt, dafi der Achsstum- 

15 mel 29 des Mitnehmers 28 in den vorderen Bereich 2 7 des Langsschlitzes 26 
hineinlauft. Dies fuhrt zu einem Verschwenken des Mitnehmers 28 entgegen 
dem Uhrzeigersinn in Figur 4 um den Achsstummel 30 herum, was wiederum 
zur Folge hat, dafi.der mit dem Mitnetimer 28 verbundene Ansatz 31 aus dem 
Innern des Fuhrungszylinders 5 heraiasgeschwenkt wird und somit die Bahn 

20 des Kolbens 9 freigibt. Gleichzeitig mit der Verschiebung des Fuhrungszylin- 
ders 5 nach hinten bzw. von der Mundung weg wird auch die mit ihm verbun- 
dene Verriegelungsklinke 34 nach hinten bewegt bzw. von ihm mitgenommen. 
Diese kommt jetzt mit ihrem hinteren Ende 38 im Langsschlitz 39 zu liegen, 
so daJ3 die mit dem Fuhrungszylinder 5 verbundene Druckfeder 37 die Verrie- 

25 gelungsklinke 34 entgegen dem Uhrzeigersinn in Figur 5 um die Achse 35 
drehen kann. In dieser Verschiebestellung des Fuhrungszylinders 5 kommt 
jetzt das vordere Ende 36 der Verriegelungsklinke 34 vor der verschwenkten 
Tangentialflache 40 des Achsstummels 30 zu liegen, wodurch die Drehstel- 
lung des Mitnehmers 28 verriegelt wird. Schon jetzt sei darauf hingewiesen, 

30 dai3 bei der spateren Verschiebung des Fuhrungszylinders 5 nach vorn der 
Mitnehmer 28 liber die Verriegelungsklinke 34 und den Achsstummel 30 mit- 
genommen wird. 

Erfolgt nun durch Betatigung des Triggers 3 bzw. Druckschalters ein Ziinden 
35 der Zundkartusche 16, so wird der Kolben 9 in Kolbenvorlaufrichtung 6 ange- 
trieben und lauft mit seiner Kolbenstange 10 in die Kolbenfuhrung 11 hinein, 
so daB das Befestigungselement 4 herausgetrieben wird. Der Kolben 9 befin- 
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I det sich jetzt in Figur 4 in der gestrichelt dargestellten Position. Er schlagt 
jetzt noch nicht gegen den Anschlag 8, da seine Bewegung nach vorn durch 
die Bremseinrichtung 13, 14 abgebremst wird. 

5 Sobald das Arbeitsgerat mit seiner Kolbenfuhrung 1 1 wieder vom Gegenstand 
abgenommen worden ist, wird der Fuhrungszylinder 5 durch die Ausfahrfeder 
5a wieder aus dern Arbeitsgerat 1 in Kolbenvorlaufrichtung 6 herausgedriickt, 
so dai3 der in den Figuren 6 und 7 dargestellte Zustand eingenommen wird. 
Beim Herausfahren des Fuhrungszylinders 5 unter Wirkung der Ausfahrfeder 

10 5a bewegt sich die hintere Stirnkante des axialen Langsschlitzes 7 bis in die 
Nahe des Anschlags 8. Bei dieser Bewegung des Fuhrungszylinders 5 wird der 
Kolben 9 durch Reibung entsprechend mitgenommen und gegen den Anschlag 
8 gefahren und durch diesen in seiner Position zunachst fixiert. 

15 Mit der Bewegung des Fuhrungszylinders 5 in Kolbenvorlaufrichtung 6 infolge 
der Wirkung der Ausfahrfeder 5a wird auch die Verriegelungsklinke 34 in 
Kolbenvorlaufrichtung 6 mitgenommen und nimmt den Mitnehmer 28 liber 
die Tangentialflache 40 zunachst ebenfalls in Kolbenvorlaufrichtung 6 mit. 
Gleichzeitig werden aber auch die Kulisse 25 und die StoBelkammer 22 in 

20 Kolbenvorlaufrichtung mitbewegt, da sie mit dem Fuhrungszylinder 5 verbun- 
den sind. Somit andert sich an der Relativstellung von Verriegelungsklinke 
34, Mitnehmer 28, Kulisse 25 und StGSel 21 zunachst nichts. Erst wenn der 
Ansatz 31 des Mitnehmers 28 am Kolben 9 in Kolbenvorlaufrichtung 6 vorbei- 
fahrt oder gerade vorbeigefahren ist, lauft das hintere Ende 38 der Verriege- 

25 lungsklinke 34 auf die durch den Wandabschnitt la gebildete Rampe auf 
bzw. aus dem Langsschlitz 39 heraus, was zur Folge hat, daft in Figur 7 die 
Verriegelungsklinke 34 im Uhrzeigersinn um die Achse 35 verschwenkt und 
die Druckfeder 37 gespannt wird. Hierdurch kommt das vordere Ende 36 der 
Verriegelungsklinke 34 aui3er Eingriff mit der Tangentialflache 40 am Achs- 

30 stummel 30. Die hintere Stirnkante des axialen Langsschlitzes 7 liegt jetzt 
nahe an der Ruckseite des Anschlags 8. Solange der Ansatz 31 noch nicht am 
Kolben 9 vollstandig vorbeibewegt worden ist, kann der StoGel 21 den Mit- 
nehmer 28 nicht nach hinten in Richtung zum Stopper 33 drucken, da der 
vordere Achsstummel 29 noch im nach unten abgewinkelten Bereich 27 des 

35 Langsschlitzes 26 liegt. Eine Verschiebung des Mitnehmers 28 durch den Sto- 
6el 21 ware dann noch nicht moglich, da in einem solchen Fall der Ansatz 31 
seitlich gegen den Kolben 8 gedriickt werden wiirde, was einer Blockierung 
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1 gleich kame. Die Ausfahrfeder 5a sorgt also dafur, da3 die Verschiebung der 
Kulisse 25 so weit in Kolbenvorlaufrichtung 6 erfolgt, dafi der abgewinkelte 
Abschnitt 27 des Langsschlitzes 26 vor dem Kolben 9 zu liegen kommt, damit 
der Ansatz 31 diesen hintergreifen kann. 

5 

Nachdem die Ausfahrfeder 5a den Fuhrungszylinder 5 bzw. die mit ihm ver- 
bundene Kulisse 25 so weit in Kolbenvorlaufrichtung 6 verschoben hat, da6 
der Ansatz 31 durch Anheben des Achsstummels 29 iiber den schrag verlau- 
fenden Abschnitt 27 des Langsschlitzes vor den Kolben gefuhrt worden ist, 

10 und zwar unter Wirkung des StoBels 21, kann jetzt der Stofiel 21 den Mitneh- 
mer 28 und mit ihm den Ansatz 31 in Richtung zura hinteren Ende des Ar- 
beitsgerats verschieben, wobei jetzt die Achsstummel 29 und 30 im horizon- 
talen Langsschlitz 26 verlaufen. Bei dieser Bewegung wird der Kolben 9 iiber 
den Ansatz 3 1 mitgenommen und ebenfalls nach hinten im Fuhrungszylinder 

15 5 bewegt, bis er seine dortige Ausgangsstellung wieder erreicht hat und der 
Kolben 9 die Zundkammer 15 abdeckt. Jetzt ist der Zustand nach den Figu- 
ren 2 und 3 wieder erreicht. 

Ein zweites Ausfuhrungsbeispiel eines erfindungsgemafien Arbeitsgerats wird 
20 nachfolgend unter Bezugnahme auf die Figuren 8 bis 1 1 naher erlautert. 
Gleiche Teile wie in den Figuren 1 bis 7 sind mit den gleichen Bezugszeichen 
versehen und werden nicht nochmals beschrieben. 

Als Mitnehmer fur den Kolben 9 durchragt ein schwenkbar gelagerter Hebel 
25 41 den Axialschlitz 32 in der Umfangswand des Fuhrungszylinders 5. Dieser 
Hebel 41 ist schwenkbar auf einer Drehachse 42 gelagert, die sich auBerhalb 
des Fuhrungszylinders 5 befindet und senkrecht zu dessen Zentralachse 
stent. Dabei ist die Drehachse 42 am Fuhrungszylinder 5 gelagert und mit 
diesem in dessen Langsrichtung verschiebbar. Ausgehend von der Drehachse 
30 42 erstreckt sich der Hebel 41 armformig durch den Axialschlitz 32 hindurch 
und bis ins Innere des Fuhrungszylinders 5 hinein, ragt also bis in die Bahn 
des Kolbens 9 und kann mit seiner Spitze in Kolbenvorlaufrichtung 6 gesehen 
vor dem Kolben 9 zu liegen kommen. Dies ist in Figur 8 gezeigt. Mit der Dreh- 
achse 42 ist ferner ein Arm oder relativ starrer Federarm 43 verbunden, der 
35 sich ausgehend von der Drehachse 42 ebenfalls in Langsrichtung des 
schwenkbaren Hebels 41 erstreckt und in der in Figur 8 gezeigten Stellung 
auch in den Axialschlitz 32 hineinragt. Der Arm bzw. Federarm 43 ist hier 
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I mit der Drehachse 42 fest verbunden, so da£ eine Verschwenkbewegung des 
Federarms 43 in einer die Zentralachse des Fuhrungszylinders 5 aufnehmen- 
den Ebene iiber die Drehachse 42 auf den Hebel 41 ubertragen wird, wodurch 
diese entsprechend mitgenommen wird. Wird also in Figur 8 der Federarm 43 

5 entgegen dem Uhrzeigersinn um die Drehachse 42 verschwenkt, gilt dies 
auch fur den Hebel 41, und im umgekehrter Richtung. Die Verschwenkung 
des Federarms 43 erfolgt durch einen in der Bahn des Federarms 43 liegen- 
den Mitnehmer 44, der am Gerategehause 1 fest angeordnet ist. Dieser Mit- 
nehmer 44 liegt jedoch, ebenso wie der Federarm 43, neben dem Hebel 41 

10 bzw. zu diesem in Langsrichtung der Drehachse 42 versetzt. 

Wird also in Figur 8 der Fuhrungszylinder 5 nach rechts verschoben, wird die 
Drehachse 42 ebenfalls nach rechts verschoben, da sie am Fuhrungszylinder 
5 gelagert ist. Die Drehachse 42 lauft dann unterhalb des Mitnehmers 44 ent- 

15 lang in Richtung zum hinteren Ende des Arbeitsgerats, so da5 der Federarm 
43 gegen den Mitnehmer 44 lauft und entgegen dem Uhrzeigersinn in Figur 8 
verschwenkt wird, und mit ihm dann der Schwenkhebel 41. Ist auf diese Wei- 
se der schwenkbare Hebel 41 weit genug verschwenkt worden, kommt ein Ra- 
stansatz 45 des schwenkbaren Hebels 41 in der Nahe der Drehachse 42 in 

20 Kontakt mit einer Rastklinke 46, die auf einem Ansatz 47 in Axialrichtung 
des Fuhrungszylinders 5 verschiebbar gelagert ist, wobei der Ansatz 47 eben- 
falls am Fuhrungszylinder 5 befestigt ist und von diesem mitgenommen wird. 
Eine am Fuhrungszylinder 5 befestigte Feder 48 versucht, die Rastklinke 46 
auf dem Ansatz 47 in Kolbenvorlaufrichtung 6 zu driicken. Dabei liegt der 

25 Ansatz 47 in einem sich in Axialrichtung des Fuhrungszylinders 5 erstrecken- 
den Langloch 49 der Rastklinke 46. Die Rastklinke 46 weist noch eine in 
Richtung zum Fuhrungszylinder 5 weisende Nase 50 auf, die in Kolbenvor- 
laufrichtung 6 gesehen gegen einen am Gehause 1 befestigten Anschlag 51 
gedruckt wird, und zwar durch die Feder 48. 

30 

Zwischen einem am Fuhrungszylinder 5 befestigten Ansatz 52 und dem 
schwenkbaren Hebel 41 befindet sich noch eine Druckfeder 53, die den Hebel 
41 standig im Uhrzeigersinn in Figur 8 um die Drehachse 42 herumzudrehen 
sucht. Die Druckfeder 53 drlickt den Hebel 41 also immer nach rechts in Fi- 
35 gur 8. 
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Nachfolgend soli die Wirkungsweise dieses Arbeitsgerats nach dem zweiten 
Ausfuhrungsbeispiel naher erlautert werden. 

Die Figur 8 zeigt das Arbeitsgerat in Ruhestellung. Es ist also mit seiner Spit- 
ze bzw. Kolbenfuhrung 1 1 nicht gegen einen Gegenstand gedruckt. Die Aus- 
fahrfeder 5a hat den Fuhrungszylinder 5 vollstandig in Kolbenvorlaufrichtung 
6 verschoben, wobei die hintere Stirnseite des axialen Langsschlitzes 7 gegen 
den Anschlag 8 stoSt. Der Kolben 9 liegt entgegen der Kolbenvorlaufrichtung 
6 in seiner hintersten Position im Fuhrungszylinder 5 und dichtet die Ziind- 
kammer 15 ab. Er wird in dieser Position durch den schwenkbaren Hebel 41 
gehalten, der unter Wirkung der Druckfeder 53 im Uhrzeigersinn um die 
Drehachse 42 vorgespannt ist. Der Rastansatz 45 und die Rastklinke 46 ste- 
hen auBer Eingriff, wobei die Druckfeder 48 die Rastklinke 46 liber die Nase 
50 gegen den Anschlag 51 driickt. 


Die Figur 9 zeigt einen Zustand, bei dem das Arbeitsgerat mit seiner Kolben- 
fuhrung 1 1 bzw. Mundung gegen einen nicht dargestellten Gegenstand ge- 
druckt worden ist. Die Kolbenfiihrung 5 ist also entgegen der Kolbenvorlauf- 
richtung 6 ins Innere des Arbeitsgerats gedruckt worden und hat den Fiih- 
20 rungszylinder 5 entsprechend nach hinten mitgenommen, so da6 er jetzt mit 
seiner Zundkammer 15 eine in der Feuerstellung befindliche und nicht darge- 
stellte Kartusche aufnimmt. Die Ausfahrfeder 5a ist nun vollstandig kompri- 
miert. Infolge der Verschiebung des Fuhrungszylinders 5 entgegen der Kol- 
v benvorlaufrichtung 6 relativ zum Gerategehause 1 wird der Federarm 43 ge- 

25 gen den Mitnehmer 44 bewegt und bei weiterer Bewegung des Fuhrungszylin- 
ders 5 gegen den Uhrzeigersinn um die Achse 42 gedreht, und zwar bis in die 
in Figur 9 gezeigte Endstellung. Durch diese Drehung des Hebels 41 wird die 
Druckfeder 53 komprimiert. Die Drehung des Hebels 41 entgegen dem Uhr- 
zeigersinn um die Drehachse 42 in Figur 9 geht so weit, bis der Rastansatz 
45 uber die Rastklinke 46 gehoben ist und diese hintergreift. Die Feder 48 
hat die Rastklinke 46 in Kolbenvorlaufrichtung 6 vollstandig auf dem Ansatz 
47 verschoben, so dai3 Rastansatz 45 und Rastklinke 46 in Eingriff kommen 
konnen. Die Verschiebung der Rastklinke 46 in Kolbenvorlaufrichtung 6 wird 
nicht mehr durch den Anschlag 51 verhindert, da sich zwischenzeitlich die 
Nase 50 infolge der Verschiebung des Fuhrungszylinders 5 vom Anschlag 51 
entfernt hat. Der Hebel 41 wird jetzt infolge der Verriegelung durch die Ele- 
mente 45 und 46 in einer Drehstellung gehalten, in der er nicht mehr ins In- 
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I nere des Fuhrungszylinders 5 hineinragt und die Bahn des Kolbens 9 freigibt. 
Wird jetzt das Setzgerat geziindet, kann der Kolben 9 in Kolbenvorlaufrich- 
tung 6 bewegt werden, um ein nicht dargestelltes Befestigungselement aus 
der Kolbenfuhrtmg 1 1 heraus- und in den Gegenstand hineinzutreiben. Der 
5 Kolben 9 nimmt jetzt die gestrichelt dargestellte Position ein. 

Entsprechend der Figur 10 ist das Arbeitsgerat wieder vorn Gegenstand abge- 
nommen und die Ausfahrfeder 5a driickt den Fiihrungszylinder 5 und mit 
ihm die Kolbenfuhrung 11 wieder in Kolbenvoriaufrichtung 6 zuriick. Durch 
10 Reibung wird der Kolben 9 so weit mitgenommen, bis er gegen den Anschlag 8 
fahrt. Die Stellung des Anschlags 8 in Axialrichtung des Arbeitsgerats ist so 
^W/* gewahlt, daB das freie Ende des in Kolbenvoriaufrichtung 6 verschwenkten 

Hebels 41 in Kolbenvoriaufrichtung 6 gesehen vor dem Kolben 9 zu liegen 
kommt, wenn dieser am Anschlag 8 anliegt. Diesen Zustand zeigt die Figur 
15 10. Hier wird der Hebel 41 noch in seiner verriegelten Stellung gehalten. 

Bei noch weiterer Verschiebung des Fuhrungszylinders 5 in Kolbenvoriauf- 
richtung 6 lauft dieser dann ebenfalls gegen den Anschlag 8, wie die Figur 11 
erkennen laBt. Dabei lauft auch die Nase 50 gegen den gerategehausefesten 

20 Anschlag 51, so da!3 entriegelt wird. Dazu wird also die Rastklinke 46 uber 
50/51 entgegen der Kolbenvoriaufrichtung 6 und gegen die Kraft der Feder 
48 verschoben und gibt somit den Rastansatz 45 frei. Die Feder 53 kann jetzt 
den Hebel 41 um die Drehachse 42 irn Uhrzeigersinn in Figur 11 verschwen- 
DabCi f ^ hrt der Hebel 41 mit seiner Spitze ins Innere des Fuhrungszylin- 
• ' 25 ders 5 ein und nimmt den Kolben 9 zum hinteren Ende des Fuhrungszylin- 
ders 5 hin mit. Dabei schlagt schlieftlich der Federarm 43 gegen den Mitneh- 
mer 44, der gerategehausefest ist, was bewirkt, da£ die Druckfeder 53 den 
Fiihrungszylinder 5 noch ein wenig in Kolbenvoriaufrichtung 6 nach vorn bis 
zum Anschlag 8 verschiebt. Damit ist wiederum der Zustand nach Figur 8 er- 

30 reicht. 


35 
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1 Patentanspriiche 

1. Brennkraftbetriebenes Arbeitsgerat, insbesondere Setzgerat fur Befesti- 
gungselemente, mit 

5 - einem relativ zu einem Gerategehause (1) axial verschiebbaren Fiih- 
rungszylinder (5); 

einem im Fuhrungszylinder (5) verschiebbar gelagerten Kolben (9); 
einem gerategehausefesten Anschiag (8), der in den Fuhrungszylinder 
(5) hineinragt, um eine Mitnahme des Kolbens (9) in Kolbenvorlaufrichtung 
10 (6) zu begrenzen, wenn der Fiihrungszylinder (5) in Kolbenvorlaufrichtung (6) 
verschoben wird; und 

einer elastischen Verstelleinrichtung (21 - 23; 52, 53), die beim Einfah- 
ren des Fuhrungszylinders (5) in das Gerategehause (1) gespannt wird, und 
durch die nach dem Herausfahren der Fuhrungszylinders (5) aus dem Gerate- 
15 gehause (1) ein Mitnehmer (28, 31; 41) zur Mitnahme des Kolbens (9) entge- 
gen der Kolbenvorlaufrichtung (6) antreibbar ist. 

2. Arbeitsgerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, da!3 der Mit- 
nehmer (28, 31; 41) am Fuhrungszylinder (5) schwenkbar und/oder ver- 

20 schiebbar gelagert ist. 

3. Arbeitsgerat nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, daJ3 
der Mitnehmer (28, 31; 41) in seiner aus der Bahn des Kolbens (9) herausge- 
fuhrten Stellung verriegelbar und wieder entriegelbar ist, nachdem der Fuh- 

25 rungszylinder (5) in Kolbenvorlaufrichtung (6) verschoben worden ist und der 
Mitnehmer (28, 31; 41) seine Kolbenmitnahmeposition wieder erreicht hat. 

4. Arbeitsgerat nach Anspruch 1, 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, da£ 

die elastische Verstelleinrichtung (21 - 23; 52, 53) zwischen Fuhrungszylin- 
30 der (5) und Mitnehmer (28, 31; 41) angeordnet ist. 

5. Arbeitsgerat nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeich- 
net, dafi der Mitnehmer (28, 3 1 ) in einer mit dem Fuhrungszylinder (5) fest 
verbundenen Kulisse (25) gefuhrt ist. 

OD 

6. Arbeitsgerat nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dafi der Mit- 
nehmer (28, 31) in einem sich in Kolbenvorlaufrichtung (6) erstreckenden 
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Langsschlitz (26) der Kulisse (25) liber zwei voneinander beabstandete Zapfen 
(29, 30) gefuhrt ist, und dafi das in Kolbenvorlaufrichtung (6) vorn liegende 
Ende (27) des Langsschlitzes (26) von der Achse (9a) des Kolbens (9) weg ab- 
gewickelt ist. 

7. Arbeitsgerat nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dafi der Mit- 
nehmer (28, 31) entgegen der Kolbenvorlaufrichtung (6) gegen einen geratege- 
hausefesten Anschlag (33) fahrbar ist. 


8. Arbeitsgerat nach Anspruch 5, 6 oder 7, dadurch gekennzeichnet, dafi 
am Fuhrungszylinder (5) eine Verriegelungsklinke (34) schwenkbar gelagert 
ist, deren eines Ende (36) zur Verriegelung des Mitnehmers (28, 31) in seiner 
aus der Bahn des Kolbens (9) herausgeschwenkten Stellung dient, und deren 
anderes Ende (38) von einer am Gerategehause (1) vorhandenen Rampe (la) 

15 betatigbar ist, um die Verriegelung des Mitnehmers (28, 31) aufzuheben. 

9. Arbeitsgerat nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dafi der in 
Kolbenvorlaufrichtung (6) hintere Zapfen (30) des Mitnehmers (28, 31) eine 
Tangentialflache (40) aufweist, vor die das eine Ende (36) der Klinke (34) 

20 schwenkbar ist. 

10. Arbeitsgerat nach Anspruch 8 oder 9, dadurch gekennzeichnet, dafi 
dieses eine Ende (36) der Verriegelungsklinke (34) in Richtung auf den Kulis- 
senlangsschlitz (26) zu vorgespannt ist. 


11. Arbeitsgerat nach einem der Anspruche 1 bis 4, dadurch gekennzeich- 
net, dafi der Mitnehmer (41) als Hebel ausgebildet ist, der um eine am Fuh- 
rungszylinder (5) gelagerte Achse (42) schwenkbar ist. 

12. Arbeitsgerat nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dafi ein ge- 
rategehausefester Anschlag (44) zur Verschwenkung des Mitnehmers (41) vor- 
handen ist. 

13. Arbeitsgerat nach Anspruch 12, dadurch gekennzeichnet, dafi der Mit- 
35 nehmer (41) iiber einen mit ihm oder mit seiner Achse (42) verbundenen Arm 

(43) verschwenkbar ist, welcher gegen den gerategehausefesten Anschlag (44) 
fahrbar ist. 
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I 14. Arbeitsgerat nach Anspruch 12 oder 13, dadurch gekennzeichnet, daft 
es eine auf einem Ansatz (47) des Fuhrungszylinders (5) verschiebbare Verrie- 
gelungsklinke (46) zur Verriegelung des Mitnehmers (41) in seiner aus der 
Bahn des Kolbens (9) herausgeschwenkten Steilung aufweist. 

5 


10 

m 

15 


20 


30 
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1 Zusammenfassung 

Brennkraftbetriebenes Arbeitsgerat, insbesondere Setzgerat fur Befesti- 

gungs element e 

5 

Die Erfindung beschreibt ein brennkraftbetriebenes Arbeitsgerat, insbesonde- 
re ein Setzgerat fur Befestigungselemente, mit einem relativ zu einem Gerate- 
gehause (1) axial verschiebbaren Fuhrungszylinder (5); einem im Fiihrungs- 
zylinder (5) verschiebbar gelagerten Kolben (9); einem gerategehausefesten 

10 Anschlag (8), der in den Fuhrungszylinder (5) hineinragt, um eine Mitnahme 
des Kolbens (9) in Kolbenvorlaufrichtung (6) zu begrenzen, wenn der Fuh- 
rungszylinder (5) in Kolbenvorlaufrichtung (6) verschoben wird; und einer 
elastischen Verstelleinrichtung (21 - 23), die beim Einfahren des Fiihrungszy- 
linders (5) in das Gerategehause (1) gespannt wird, und durch die nach dem 

15 Herausfahren des Fuhrungszylinders (5) aus dem Gerategehause (1) ein Mit- 
nehmer (28, 31) zur Mitnahme des Kolbens (9) entgegen der Kolbenvorlauf- 
richtung (6) antreibbar ist. 


20 


(Figur 1) 


25 


30 
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